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Ускорение решения задачи динамического оценивания состояния на базе фильтра Калмана. 

Исходными данными для задач диспетчерского управления является информация о параметрах ре-

жима в рассматриваемый момент времени, которая обрабатывается методами оценивания состояния. Для 

повышения качества результатов оценивания состояния используются алгоритмы, обрабатывающие ре-

троспективную информацию. Задача оценивания состояния, исходной информацией для которой явля-

ются векторы параметров режима,  измеренные в несколько моментов времени (срезы измерений), назы-

вается динамическим оцениванием состояния (ДиОС). В данной работе в основу ДиОС положен 

расширенный фильтр Калмана. Для ускорения решения задачи ДиОС предлагается формирование разде-

ленного фильтра Калмана. Ускорение обеспечивается уменьшением сложности алгоритма (путем сокра-

щения размерности некоторых массивов) и распараллеливанием некоторых процессов в ДиОС. 

Ключевые слова: динамическое оценивание состояния, фильтр Калмана, измерения, ковариационная 
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Glazunova A. M. 

Acceleration of dynamic state estimation using Kalman filter. 

The input data for the dispatch control are the data on state variables at a considered time instant, which are 

processed by the state estimation methods. To improve the quality of the state estimation results we apply the 

algorithms that process retrospective data. The state estimation problem for which the initial data are represented 

by the state variable vectors measured at several time instants (measurement snapshots) is called dynamic state 

estimation. In this paper the dynamic stat estimation is based on the extended Kalman filter. The acceleration is 

provided by reducing the complexity of the algorithm (by decreasing the dimensionality of some arrays) and 

paralleling several processes in the dynamic state estimation. 
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